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iOS/Android 向け本格カーナビアプリ「MapFan」 

オフライン地図や渋滞情報を期間限定で無償提供いたします 

～ 通信環境が不安定な被災地における支援活動や位置確認にご利用いただけます～ 
 

 

 

この度の「平成 30 年 7 月豪雨（西日本豪雨）」により被災されました方々に、心よりお見舞い申し上げます。 

 

インクリメントＰ株式会社（本社：東京都文京区、代表取締役社長：神宮司 巧）が運営する iOS/Android 向

け本格カーナビアプリ「MapFan」では、被災地での支援活動や位置確認にお役立ていただきたく、本日より

期間限定でオフライン地図や渋滞情報など有償機能を含むすべての機能を無償でご提供いたします。 

 

本格カーナビアプリ「MapFan」は、オンラインでの利用の他、全国の地図データをスマートフォン本体内に

ダウンロードして利用することができるオフライン利用にも対応しております。Wi-Fi ネットワーク経由であ

らかじめ地図データをダウンロードしておくことで、通信が圏外の場所でも地図スクロールやルート検索など

が可能ですので、通信環境が不安定な場所でも位置確認やルート確認などにお役立ていただけます。また、大

型車規制考慮ルート検索にも対応しておりますので、支援物資の輸送や重機の通行の際にもご参考にしていた

だければ幸いです。 

 

■対象サービス：iOS/Android 向け本格カーナビアプリ「MapFan（https://www.mapfan.com/app/）」 

■実施期間：2018 年 7 月 13 日～2018 年 8 月 31 日 

■価格 App ダウンロード：無償   

App 内課金オプション：月額定価 400 円 ⇒ 無償 

■期間中無償でご利用いただける機能：全機能 

◆期間中無償となる機能：オフライン地図データのダウンロード 

             VICS 情報表示および渋滞考慮ルート検索 

             オービス情報表示およびオービスアラート 

             駐車場満空/ガソリンスタンド価格検索 

※期間終了後、ダウンロードした地図データはそのままお使いいただけますが、VICS、 

オービス、駐車場満空/ガソリンスタンド価格検索はご利用いただけなくなります。 

■オフライン地図データダウンロード時の制限事項 

 ダウンロードには Wi-Fi ネットワークに接続する必要があります。 

ダウンロードには地図データ保存先によって異なりますが、一時的に最大で 

約 6.5GB の空き容量が必要です。オフライン地図データ自体の容量は約 5.8GB です。 

■動作環境 

こちらを確認ください→ https://www.mapfan.com/app/spec.html 
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※「MapFan（マップファン）」はインクリメントＰの登録商標です。※記載されている会社名、製品名などは該当する各社の商標または

登録商標です。※画像はイメージ画像です。実際とは異なる場合がございます。 

■ダウンロード方法 

App Store ＞ カテゴリ ＞ ナビゲーション ＞ MapFan  

https://itunes.apple.com/jp/app/mapfan/id1130847808?mt=8 

Google Play ＞ カテゴリ ＞ 地図＆ナビ＞ MapFan 

https://play.google.com/store/apps/details?id=jp.co.incrementp.mapfan.navi 

 

なお、今回の無償提供におきましては、ＮＴＴタウンページ株式会社様、株式会社三栄書房様、株式会社日立

ソリューションズ様ほか各社から多大なるご協力をいただきました。 
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